Gyakornoki lehet6ség / Diplomatéma - FETI KFt.

Autéipari kutatas-fejlesztéssel foglalkozé Furukawa Electric japan cég budapesti részlege gyakornokot
keres radarhoz kapcsol6dé K+F témakban. Rendszeres gyakornoki munkat, illetve diplomamunka
témat is tudunk biztositani aktualis autoipari kihivasokkal.

® Elvart munkaid6: megbeszélés és téma alapjan (kb. heti 10-20 6ra)
¢  Munkavégzés helyszine: jelenleg home office, rendszeres konzultaciéval
e Juttatas: alapitvanyi 6sztondijon keresztil
e Elvaras:
0 angol kozépfoku nyelvtudas
0 érdeklédik és/vagy relevans tudasa van jarmimechatronika, szimulaciok,
programozas vagy fizika teriletén
e Jelentkezés, érdeklédés:

FURUKAWA
0 FETI Kft: robert.hajdu@furukawaelectric.com - ELECTRIC
0 KIJIT: varga.balazs@kjk.bme.hu ’ 'Ir'\é%ﬂmog

Témak:

1. Unreal vagy Unity 3D szimulacié fejlesztés
l. Kozlekedési szcenaridk osszeallitasa autoipari radar szimulacioé validalasahoz
e valbsaghl szcenariok osszeallitasa - autopalya, keresztezédés, EuroNCAP AEB
e szcenariok szimulalasa kiilonb6z6 paraméterekkel
Il.  Autdipari radar sugarterjedés implementalasa Unity/Unreal 3D kérnyezetben
e radar sugarterjedési modell - tdvolsag, sz6g, fazis informaciok kinyerése
C/C# kédolas
e futasid6 optimalizalas
e adattovabbitas Matlab/Simulink real-time jelfeldolgozashoz
2. Matlab/Simulink modell futasid6é optimalizalas
e paralell processing (parhuzamos algoritmusok fejlesztése, korldtok megismerése)
e  GPU processing, CUDA kod generalas
e (C/bedagyazott kod generalas
¢ megfelel6 mddszer alkalmazasa radar Simulik modellre
3. Jarm( pozicidkovetés Dron képfeldolgozassal
®  Drénos mérések késztése
o Meglévé képfeldolgozasi algoritmus fejlesztése (Pyton)
0 Aruco kéd detektalas OpenCV algoritmussal
0 jarm pozicio és sebesség meghatarozasa
0 paraméterhangolas
e Osszehasonlitas dGPS mérésekkel
e (sszehasonlitas radar mérés eredményével (responsokkal)
4. Forgalomszimulacié V2X infrastruktira modellezéséhez
e valdsaght jarmd/gyalogos forgalom modellezés SUMO vagy CARLA kérnyezetben
e jarmd informacidk kinyerése adott keresztezé6désekben: pozicid, sebesség
e V2X kommunikacioé szimulalasa: OBU -> RSU packet model
e kilonleges helyzetek vizsgalata
0 csapadék és megkiilonboztetd jelzést hasznalo jarmUivek hatasa a forgalomra
5. uDoppler effektus szimulalasa Matlab radar modell fejlesztéséhez
e emberi mozgas szimulalasa -> val6saght tavolsag-frekvencia fliggvény (range-doppler map)
¢ radar paraméter hangolas: A/D felbontas, frekvencia, stb...

+1) [jov6ben] Autdipari radar beltéri alkalmazasanak kisérleti mérései

e mérések éplleten beliil, paraméterek hangolasa -> statikus objektumok detektalasa
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