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A kozépen lathatd nagy éplilet-egylttesek a HungaroControl HQ 3 f6 épllete...







Az Iranyitékozpont munkaterme




A rendszer

Az Uj ANS lll iranyité kozpont az ATM (Air Traffic Management)
rendszerek kovetkez6 elemeit foglalja magaban:

* Jotron Radio rendszer

* Frequentis Beszédiizemi{i Kommunikacios (VCS)
rendszer

e MATIAS (Magyar AuTomated and Integrated Air Traffic
Control System) légiforgalmi iranyitorendszer



A munkaterem elrendezése
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A munkaterem elrendezése




A tamogato ATM-reszek
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A Jotron radiorendszer
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A Jotron radiorendszer

Rendeltetése:

e LevegoO-fold 6sszekottetés a 118,0-136,975 MHz (VHF) and 225-
400 MHz (UHF) savokban

F6 alkotéelemek és miiszaki jellemzék:

e 21 duplikalt VHF radio ado-vevd

e 3 duplikalt UHF radio ado-vevd

e 2 VHF/UHF Last Resort (vészhelyzeti) radié ado-vevd (fliggetlen
a Beszédiizem(U Kommunikaciés Rendszertdl)

 Antenna komponensek, tavfeltigyeleti rendszer
e VDL-2 (VHF digitalis adatkapcsolat) képesség
 Analdg és digitalis interfészek

e (satlakoztathatosag IP-alapu halézatokhoz



A VCS rendszer fobb funkcioi:

A légiforgalmi iranyitok egymas kozotti belsé beszédiizemi
kapcsolattartasa

A légiforgalmi iranyitok és a kilsé ATS (Air Traffic Services)
egységek egymas kozotti beszédiizem( kapcsolattartasa

A leveg6-fold kommunikaciohoz radid frekvencia, csatorna
kivalasztds, konfigurdlas és mkodtetés, f6/tartalék radio
kivalasztas, konfiguralas, mikodtetés, atkapcsolas stb.
EllenGrzési és vezérlési lehetdségek biztositasa

Kilonb6z6 interfész lehetOségek  biztositasa telefon
kommunikacié, radio kommunikacio, hangrogzités, riasztas-
jelzés és tavellenbrzés, tavvezérlés céljara

Kialonboz6 lehetGségek biztositasa a radio és telefon
kommunikacio rogzitésére, visszajatszasara



A digitalis VCS rendszer fobb HW rendszerei:

Duplikalt VCS f6 rendszer (VCS 3020X) a telefon és radio
interfészekkel illetve a kezelG6i pozicidk interfészeivel

Biztonsagi fold-fold kommunikacids tartalék rendszer (VCX
tartalék telefon rendszer) a f6 VCS rendszer lényeges
funkcionalitasanak biztositasara annak kiesése esetén

Biztonsagi levegl-fold kommunikacios tartalék rendszer
(Res-Q tartalék radiorendszer) a leglényegesebb
radiokommunikacios funkciok biztositasara a {6 VCS
rendszertdl figgetlenul

Duplikalt hangrogzité rendszer (DIVOS) a duplikalt VCS f6
és a biztonsagi tartalék rendszerekhez, hangrogzités és
visszajatszas céljara
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A Frequentis VCS rendszer
a muszaki kiszolgalo teriuleten
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A MATIAS légiforgalmi iranyitorendszer
elsddleges rendeltetése:

e radaradat és repiilési terv adat feldolgozas és
informacio megjelenitése az operativ
felhasznalok (légiforgalmi iranyitok, stb.)
szamara

o felligyeleti és kezelési lehetGség biztositasa a
muszaki személyzet szamara



A MATIAS légiforgalmi iranyito rendszer altal
biztositott szolgaltatasok:

a kozpont felel6sségi korzetén bellli repulések szamara
utvonali, korzeti légiforgalmi iranyitd szolgalat (ACC)
tamogatasa

a Budapest TMA-n (Terminal Movement Area) belll
bevezet6 iranyito szolgalat (APP) tamogatasa

a Budapest Liszt Ferenc Nemzetkdzi Repulbtér
vonatkozasaban repiil6téri iranyito szolgalat (TWR)
tamogatasa

a Budapest FIR-en (Flight Information Region) beldl
repliléstajékoztatod szolgalat (FIC) tamogatasa
tavoli (remote) munkahelyek tamogatasa (pl. vidéki
repulStereken)

Szimulator funkcio



Rendszer-funkciok - 1.

e 0Osszegyljti, rendezi, feldolgozza és megjeleniti a
radar, repulési terv és léginavigacios adatokat és
informaciokat olyan formaban, amely képessé teszi az
iranyitot és a tamogato egységeket, hogy hatékonyan
|lassak el operativ feladataikat;

e adatokat tovabbit, szétoszt és fogad a rendszer a belsé
feldolgozo funkciok felbl, az iranyitok és kilso
partnerek fel6l, beleértve a szomszédos kozpontokat is

e rogziti a radar és replilési terv adatokkal tortéent
muveleteket, és amennyiben szukséges, képes azokat
visszajatszani elemzés céljabdl



Rendszer-funkciok - 2.

off-line teszt kornyezetet biztosit, amely az on-line operativ
rendszerrel megegyezb funkciokkal és megjelenitéssel
rendelkezik

system track adatokat és repulési tervadatot szolgaltat a
katonai rendszernek

repulési tervadatot szolgaltat a repulétéri foldi szolgalatnak
(AGS)

tamogatja a rendszer mdszaki feligyeletet a rendszer
monitoring funkcion keresztul

tamogato funkciokat biztosit az operativ adatok
kinyeréséhez és analiziséhez és a rendszer paraméter
kezeléshez

tamogatja a szoftver lizemeltetést és fejlesztést



A MATIAS légiforgalmi iranyitorendszer fobb
HW alrendszerei:

az ANS-IIl épuletben és a repulbtéri
iranyitotoronyban telepitett ONL (On-line, Uzemi)
alrendszer

az ANS-Ill épiletben telepitett TTF (Training and
Test Facilities) alrendszer

az ANS Ill épuletben telepitett SMDS (Software
Development Environment / OFL System) (Off-line,
nem Uzemi) alrendszer, amely a TTF része

a Thales Air Systems altal szallitando BEST
(Beginning to End for Simulation and Training)
alrendszer, amely a TTF része



Nem publikus rendszer-architektura slide-ok
kovetkeznek (hattéranyagban), amelyek Uzleti
titkot képeznek, ezért nem lehetnek részei a
kiadasra kerul6 el6adas-anyagnak.

(Lasd: kilon file 3 slide-jat)
MATIAS arc 3 slides MU.ppt




MATIAS HW elemei - 1.

Multi Radar Tracking System (MRTS): radar adatot fogad a radar
allomasoktdl és feldolgozza azokat Multi-Radar track-ké. Ezek
tovabbitasra kerilnek a helyi halézaton (LAN) keresztil mas funkciok
szamara a MATIAS rendszeren belul.

Radar Fallback System (RFBS): tartalék berendezésként szintén radar
adatot fogad a radar allomasoktdl és feldolgozza azokat. Felhasznalasara
az MRTS meghibasodasa esetén kerdil sor.

Safety Nets and Monitoring Aids System (SNMS): az MRTS-t6l és a RFBS-
t6l érkez6 Multi-radar track-ek alapjan track - repulési terv
osszerendelést hoz |étre (coupling) és szamos radar alapu riasztast allit
eld, valamint tamogatja az u.n. Monitoring Aid funkciokat.

Flight Data Processing System (FDPS): feldolgozza a kulsé interfészeken
keresztul beérkezett repulési terv adatokat és kezeli a repulési terveket.
A repllési tervek az AFTN illetve OLDI kozleményekbdl az RPL
adatbazisbdl vagy az operativ munkahelyekrdl érkezhetnek,
frisstilhetnek.



MATIAS HW elemei - 2.

Data Communication System (DCMS): a repiilési terv és a légiforgalmi
informacio feldolgozas funkcidk kiilsé kommunikacidjat tamogatja. A
DCMS a LINES berendezéshez kapcsolodik. Szintén tamogatja a
|égiforgalmi informacio és a repulési terv adat feldolgozast.

Data Recording System (DRS): dsszegydjti és tarolja az adatokat egy
adott particioban.

Data Playback System (DPS): visszajatssza az adatokat egy visszajatszasi
particiora egy erre a célra rendelt konfiguraciéban.

Recording Network Attached Storage (RNAS): hosszu tavu és
adatvesztés mentes tarolasra képes nagy kapacitasu berendezés, amely
tarolja a teljes rendszer teruletérél szarmazo kdzpontilag rogzitett
adatokat.

Remote Communication Processing System (RCPS): lehet8séget biztosit
a MATIAS rendszeren belll a kozponti és a tavoli particiok
0sszekapcsolasara.

Ultimate Fallback Facility (UFF): automatikusan kinyomtatja a repduilési
adatokat jelent6s rendszer meghibasodas esetén.



MATIAS HW elemei 3.

Traces Logger (TLOG): a rendszer teljes teriletén m(ikodé kiilonb6z6
trace-ek adattaroldasi terllete. A tarolt adatok felhasznaldsi terllete a
hibakeresés/elharitas.

Controller Working Position System (CWPS): tamogatja a
Human/Machine Interface-t a kiilonb6z6 operativ szerepek szamara.

Data Preparation and Distribution System (DPDS): lehet6séget biztosit
a rendszer paraméterek meghatarozasara és szétosztasara.

Maintenance Server (MNTS): karbantartasi tevékenységek
tamogatasara kialakitott berendezés.

Technical Monitoring and Control System (TMCS): tamogatja a
technikai személyzet mUiszaki megfigyels és ellen6rz6/irdnyitd
tevékenységét.

LINES: interfész képességet biztosit a kiils6é rendszerek felé (Radar, OLDI,
).

NTPS (NTP server): 'ntp’ adatot biztosit a rendszer szamara.



MATIAS rendszer fobb interface-i - 1.

ASTERIX radar interface: az els6dleges és masodlagos radaroktol
szarmazo6 adatokat fogadija.

AFTN interface: gondoskodik az operativ reptlési adat, valamint
replilést érint6 informacié kdozlemények fogaddsardl/tovabbitasardl
az AFTN haldzaton keresztiil.

OLDI interface: célja az operativ repilési adat csere bonyolitasa
kdzleményvaltasok formajaban a szomszédos iranyité egységekkel.

Civil/Military Flight interfész: biztositja a repuilési terv adatok
cseréjét a MATIAS rendszer és a katonai rendszer kdzott az alapvetd
repulési adatok vonatkozasaban.

Time interface a Master Clock System altal tovabbitott id6adat
vételét biztositja a MATIAS rendszer szamara.

AWS and ILS interface a Budapest Airport Meteoroldgiai Szolgalat
Automatic Weather Station (AWS) és ILS berendezéseitdl képes
uzeneteket fogadni.

AGS interface a repul6téri foldi szolgalatok (AGS) AODB rendszere
felé biztosit kétoldalu adatcsere kapcsolatot.



MATIAS rendszer fobb interface-i - 2.

Military HQ Radar interface: a Military HQ felé képes radar
adatot biztositani.

Flight statistics interface: (Route Charging Office interface)
lehetdveé teszi a MATIAS rendszerbdl a magyar légtéren bellli
napi rogzitett 0sszegzett repulési terv mozgasi adat kinyerését.

Gridded Binary interface: (GRIB) célja a GRIB adat fogadasa a
Meteorologiai Szolgalat rendszere feldl.

WEFAX interface: célja WEFAX tomoritetlen bittérképes fajl
adat fogadasa a Meteorolodgiai Szolgalat rendszere feldl.

ETFMS interface: célja az ETFMS ellatasa ASTERIX CAT 62
system track adattal, repulési terv adatokkal kiegészitve.

A-SMGCS interface: célja koordinacios és mozgasi adatcsere
tamogatasa az A-SMGCS rendszerrel.
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 JO vizsgakat, j6 pihenést,

o Aldott Karacsonyt és BUEK!!!
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