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Sinérintd mikodese (pelda)

Tx —ado
Rx — vevo

Alaphelyzet Kerék 20cm-re az Kerék az adé
Pozitiv a érzékeld elbtt tengelyében
Maximalis Ug, a =00 Negativ a

Ug, =0 Maximalis Upg,
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Elonyok a sinaramkorokkel szemben

* Asineket nem kell az agyazattdl elszigetelni

* Nincs szukség
e szigetelt Uitkozdére és ezzel drosszel transzformatorra, illetve
* villamos elvalasztasra

A vontatasi visszaram befolyasa jobban kezelhetd
A tengelysont ellenallastodl vald fliggetlenség
Lényegesen nagyobb szakaszhosszak alakithatok ki



Hatranyok a sinaramkorokkel szemben

e Palya —jarm({ informacioatvitelhez jarulékos eszkoz
szikséges
Az alapvet6 mikodési elv munkaaramu, aminek a

biztonsaga jarulékos, részben rendszer-immanens
ellen6rz6 eljarasokkal dontéen javithato (és javitando)

e A szamlalépontok, valamint a kiértékels és
0sszehasonlité eszkdzok igen nagy megbizhatdsaguak
kell legyenek

* Csak azok a jarmuvek érzékelhetbk, amelyek a
szamlalépontok folott athaladnak (kiskocsi!)



Uzemi (m(kodési) kdvetelmények

* A szamlalépont tengely- és irany-szelektiv legyen

* A szamlalopont az egyik szakasz szamara beszamlalé
pontként, a szomszédos szakasz szamara kiszamlalo
pontként mikodjon

e Egy szakasznal egyidejl be- és kiszamlalas lehetséges
legyen

* Igen nagy (min. 300 km/h) és igen kis (kdzel 0 km/h)
sebességnél is megbizhatoan mikddjon

* A szakaszhossz (szamlaldpontok kozotti tavolsag)
tetsz6legesen nagy lehessen (>10 km) — magas
megbizhatdsaggal, rendelkezésreallassal



Biztonsagi kovetelmenyek

A szamlaloponttol érkez6 egyetlen impulzus foglaltsagként értékelendé

Tartos foglaltsagkent kell ertékelni azt is, ha a szamlalopont csak részben
m(jk(’jd|k%pl. nem ad iranymeghatarozast)

»Szabad” jelzés csak kiszamlalas utan, es csak akkor adhato, ha
valamennyi beszamolt tengelyt kiszamoltak

A szamlalopontnal, az atviteli dton vagy a szamlalo és 6sszehasonlito
_e%yg,egben fellép6 barmilyen hiba sem okozhat indokolatlan ,,szabad”
jelzést

A tengelyszamlalonak biztonsaggal kell ertékelnie a szamlalopont feletti
ide-oda mozgast

A tengelyszamlalénak védettnek kell lennie a villamos/magneses befolyasolassal
szemben, kilonosen

e avontatasi visszaram felharmonikusai

e avontatdjarmivek szort mezdi

* a magneses sinfék magneses mezeje



Tengelyszamlalok alapba allitasa

* Beszamlalas alatt vagy utan hatastalan

* Alapba allitas utan ,,szabad” allapot ellenérzése
* a szakasz megtekintésével
e ,vasald” menettel (hivo jelzéssel)



Hibatlrd szamlalod rendszerek
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Foglaltsagi allapot atadasa a
biztositoberendezesnek
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Allomasko6z tengelyszamlalos
foglaltsagerzékelése
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Allomasok kdzotti biztonsagi jelatvitel
hagyomanyos kabelen
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