Erzékel6k és beavatkozok 2020-21 1. félév
Javaslatok egyéni feladatokra

# | Témateriilet Feladat Javasolt érzékelo
1 | Hémérsékletmérés Héellenallas (RTD) alapt hémérsékletmérés mikrovezérlével Pt100 ellenallashomérd
2 | Homérsékletmérés Termoelem alapu hémérséklet mérés mikrovezérlgvel K-jelt standard termoelem
3 | HEmérsékletmérés Termisztor (NTC/PTC) alapu hémérsékletmérés mikrovezérldvel Philips NTC 2322 640 6104
4 | Homérsékletmérés Hémérsékletmérés analog kimenetii félvezeté hdmérsékletmér6 szenzor | TI/National LM20
alkalmazasaval
5 | Homérsékletmérés Hoémérsékletmérés digitalis kimenetl félvezetd hdmérsékletmérd szenzor | példa: Maxim/Dallas DS1620
alkalmazasaval
6 | Homérsékletmérés Logisztikai célu homérséklet regisztralo és hatarérték-figyeld eszkoz valasztott érzékel6vel
fejlesztése nagyon kis fogyasztasi mikrovezérlo alkalmazasaval
6 | Nyomasmérés Légnyomas (barometrikus nyomas) mérése Freescale MPX4115A
7 | Nyomasmérés Aramlasi sebesség mérése levegén Pitot csdvon vald nyomasmérés Gtjan. | Freescale MPXHG6115A,
(aramlasi sebesség MPXV5004G
mérése) nyomasérzékel 6k
8 | Nyomasmérés Nyomaskiilonbség mérésen alapuld aramlasi sebesség mérése levegdn Honeywell DUXL010
(aramlasi sebesség Prandtl cs6 segitségével differencialis nyomasérzékel6 sajat
mérése) kialakitasu Prandtl cs6
9 | Fényintenzitas Fényintenzitas mérés fotoellenallas (LDR) felhasznalasaval LDR7 fotoellenallas
mérése
10 | Fényintenzitas Fényintenzitas mérés ambient light sensor (ALS) felhasznalasaval Vishay TEMT6000 ALS szenzor
mérése
11 | Szinmérés Szinintenzitas mérés és szinazonositas RGB szinmérd szenzor TCS3200D-TR
felhasznalasaval (AMS) frekvenciakimenetii RGB
fényérzékeld
12 | Hang Zajszint (intenzitas) mérés ¢s hatarfigyelés electret kondenzator mikrofon | 60K61 jelii electret mikrofon
alkalmazasaval
13 | Hang Zajszint (intenzitas) mérés és hatarfigyelés MEMS mikrofon SPHO0645 12S mikrofon
alkalmazasaval
14 | Er6mérés Eroméro cella (Load Cell) alapu erd(stily) mérés megvalositasa 5 kg Phidgets RB-Phi-118erémér cella

terhelésig




15 | Er6mérés Erdméro szenzor alapu erd(stuly)mérés 0.5 kg terhelésig Honeywell FSLOSN2C jeli erémér6é modul
16 | Tavolsagmérés Ultrahang alapt kornyezetdetektald érzékel6 fejlesztése HC-SR04 jelii ITeadStudio HC-SR04 ultrahangos
szenzor modul felhasznal4saval tavolsagmérd
17 | Tavolsagmérés Kormyezetdetektalas infravords tavolsagmérd szenzor alkalmazasaval Sharp GP2Y0A41SKOF
infra-tavolsagméro
18 | Tavolsagmérés Kis tavolsagok (0-50 mm) mérésére alkalmas magneses elvii érzékeld Analog Devices AD22151
fejlesztése magneses térérzékeld
20 | Szogmérés Forgo tengely pontos abszolut szoghelyzetének mérése AMS AS5047 magneses forgd jelado
21 | Fordulatszdmmérés Forgo tengely fordulatszamanak mérése magneses elvll inkrementalis AMS AS5047 magneses forgd jelado
magneses elven jeladéval
22 | Fordulatszdmmérés Fordulatszammérés ferromagneses fogaskeréken digitalis kimeneti Allegro ATS667LSG gear-tooth érzékeld
magneses elven magneses €rzékeldvel
23 | Fordulatszdmmérés Forg6 tengely fordulatszamanak mérése forgasirannyal infra optokapu
optikai uton felhasznalasaval
24 | Fordulatszammérés Forgé tengely fordulatszdmanak mérése inkrementalis optikai jelado

optikai uton

felhasznalasaval

25

Manualis beavatkozo
elem

Tobbfordulatu ,,digitalis” potméter forgd titemjelad6 alkalmazaséaval

26

Manualis beavatkozo
elem

Joystick jellegli manudlis beavatkozé elem fejlesztése kétiranya
potméterek felhasznalasaval

27

Inercialis szenzor

IMU alkalmazas jarmiinavigacio céljara (sebesség, pozicio, orientacid
meghatarozasa, szenzorflzio)

ST ASM330LHH IMU vagy Bosch
Sensortec BNOO55

28

Inercialis szenzor

Doélésmérd fejlesztése logisztikai alkalmazasokra inercialis érzékeld és
nagyon kis fogyasztasu mikrovezérl6 alkalmazasaval

ST ASM330LHH IMU vagy Bosch
Sensortec BNO055

29 | Inercialis szenzor Réazkodasmerd fejlesztése logisztikai alkalmazasokra inercialis érzékeld ST ASM330LHH IMU vagy Bosch
¢és nagyon kis fogyasztasii mikrovezérld alkalmazéséval Sensortec BNO055
30 | Inercialis szenzor Magneses térérzékeld (iranytil) alkalmazasa helyzetérzékelésre Bosch Sensortec BNOO55

logisztikai alkalmazasokban.

31

Time of Flight

Objektumdetektalas 1ézeres Time of Flight jellegtli érzékeldvel

ST VL53L10X ToF érzékeld (eval. kit)

32

Beltéri pozicionalas

Ultrahang alapt beltéri pozicional6 rendszer jarmii-egységének
fejlesztése (hardver kozeli szoftver fejlesztés)

Meglevd infrastruktiurahoz illeszkedd
egyedileg tervezett vev6-egység 32-bites
ARM mikrovezérlovel




